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(g) Stellantrieb mit einem elektrischen Antriebsmotor 

(§) Es wird ein Antrieb vorgeschlagen, der zum Verstellen von 
Einrichtungen in Kraftfahrzeugen, wie z. B. Schiebedach- 
schiieBanlage etc. dient. Der Stellantrieb umfalSt einen 
elektrischen Antriebsmotor, auf dessen Rotorwelle innerhalb 
des Motorgehauses ein magnetisches Polrad befestigt ist, 
eine in dem Motorgehause angeordnete Leiterplatte, die zu 
einer elektronischen Auswerteschaltung des Stellantriebs 
gehort, die neben Leiterbahnen und elektronischen Bauele- 
menten wenigstens einen dem Polrad zugeordneten Half- 
Sensor tragt. Eine erhebliche Vereinfachung der Montage 
des Stellantriebs wird dadurch erreicht, da& an der Leiter- 
piatte eine den +{all-Sensor zumindest teilweise umschlie- 
&ende Umhuflung angeordnet ist. 
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Beschreibung 



Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einem Stellantrieb nach 
der Gattung des Hauptanspruchs. Es ist schon ein Stell- 
antrieb bekannt (DE-Gebrauchsmusterschrift 88 11 
965), bei dem zur Sicherstellung einer vorschriftsmiBi- 
gen Betriebsstellung des Hall-Sensors dieser von einer 
UmhilUung umschlossen ist die an einer zum Antriebs- 
motor gehttrenden BQrstenhalterplatte angeordnet ist 
Bei der Montage des bekannten Stellantriebs mflssen 
deshalb Bilrstentragplatte und die den Hall-Sensor tra- 
gende Leiterplatte so zueinander positioniert werden, 
daB der Hall-Sensor in seine Umhilllung geiangt ohne 
daB er dabei seine Betriebsstellung verlSBt was zu Aus- 
wertefehlern fOhren k5nnte. 

Vorteile der Erfindung 

Der erfindungsgemaBe Stellantrieb mit den kenn- 
zeichnenden Merkmalen des Hauptanspruchs hat dem- 
gegenQber den Vorteil, daB der Hall-Sensor schon bei 
der Montage der Leiterplatte in seine Umhullung mon- 
tiert werden kann, so daB er so geschOtzt zusammen mit 
dieser in den Stellantrieb eingesetzt wind, wobei sich mit 
der Positionierung der Leiterplatte auch die erwunschte 
Betriebslage des Hall-Sensors einstellt 

Als weiterer Vorteil ist anzusehen, daB der Sensor 
auch dann in einer Umhflllung angeordnet werden kann, 
wenn der elektrische Antriebsmotor elektronisch kom- 
mutiert wird; also keine Bilrstentragplatte aufweisc 

Durch die in den Unteranspriichen aufgefuhrten 
MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen und 
Verbesserungen des im Hauptanspruch angegebenen 
Stellantriebs mCglich* 

Zeichnung 

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist in der 
Zeichnung dargestellt und in der nachfolgenden Be- 
schreibung naher erlSutert Es zeigen 

Fig. 1 einen Stellantrieb, teilweise aufgebrochen und 
im Schnitt dargestellt Fig. 2 eine in Fig. 1 mit 11 be- 
zeichncte Einzelheit vergr6Bert dargestellt und Fig. 3 
einen Schnitt entlang der Linie 111-111 durch die in 
Fig. 2 gezeigte Anordnung. 

Beschreibung des Ausfiihrungsbeispiels 

Ein in Fig. 1 dargestellter Stellantrieb 10 hat einen 
elektrischen Antriebsmotor 12, dem ein als Schnecken- 
getriebe 14 ausgebildetes Reduziergetriebe nachgeord- 
net ist Der so gebildete Stellantrieb 10 dient zum Ver- 
stellen von Schiebedachcm, Fensterscheiben und der- 
gleichen in Kraftfahrzeugen. Zu dem Stellantrieb 10 ge- 
h6rt weiter eine elektronische Steuereinrichtung, die in 
einem Gehause 16 untergebracht ist welches mit den 
Gehausen des Antriebsmotors 12 und des Schneckenge- 
triebes 14 fest verbunden ist Aus Fig. 1 ist weiter cr- 
sichtlich, daB innerhalb dieser Gehause eine Leiterplatte 
18 angeordnet ist welche von der Ankerwelle 20 des 
. elektrischen Antriebsmotors 12 durchdrungen ist Eine 
Fortsetzung der Ankerwelle 20 bildet die Getriebe- 
schnecke des Schneckengetriebes 14. Ein nicht darge- 
stelltes Antriebsritzel, das fest mit einer Abtriebswelle 
des Schneckengetriebes verbunden ist wirkt mit der 
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dem Stellantrieb 10 nachgeordneten Einrichtung zu- 
sammen. Die Leiterplatte 18 trigt nicht nlher darge- 
steilte Leiterbahnen und elektronische Bauelemente. 
Sie gehdrt zu einer Auswerteschaltung, welche je nach 
Ausstattimg die Drehrichtung und/oder die Drehzahl 
des elektrischen Antriebsmotors erkennt und auswertet 
Auf der Ankerwelle 20 des Antriebsmotors 12 sitzt ein 
Polrad 22, dem ein Hall-Sensor 24 zugeordnet ist Der 
Hall-Sensor 24 ist zum groBen Teil von einer UmhQl- 
lung 26 umgeben, welche beim AusfBhrungsbeispiel ein- 
stackig mit der Leiterplatte 20 verbunden ist Der Hall- 
Sensor 24 durchsetzt mit AnschluBdrahten 28 die Lei- 
terplatte 18 und ist mit seiner Aufgabe entsprechenden 
Leiterbahnen kontaktiert Wie insbesondere Fig. 3 
zeigt ist der Hall-Sensor 24 in seiner UmhQllung 26 mit 
wenig Spiel gefuhrt und somit gegen Veranderung sei- 
ner vorschriftsmaBigen Betriebslage geschutzt An der 
dem Polrad zugewandten Seite weist die UmhQllung 26 
eine Durchbrechung 29 auf, so daB die Umhilllung zum 
Poh-ad 22 hin offen ist 

Auch wenn gemaB Fig. I der elektrische Antriebsmo- 
tor 12 eine ubliche Kommutierungseinrichtung mit ei- 
nem KoUektor 30 aufweist ist der Gegenstand der Er- 
findung nicht auf derartige Motoren beschrankt Sie 
kann ohne Schwierigkeiten auch auf elektrische An- 
triebsmotoren iibertragen werden. deren Kommutie- 
rung elektronisch erf olgt 

Patentanspruche 

1. Stellantrieb fCr Einrichtungen in Kraftfahrzeu- 
gen, wie z. B. Schiebedach, SchiieBanlage etc^ mit 
einem elektrischen Antriebsmotor, auf dessen Ro- 
torwelle innerhalb des Motorgehauses ein magne- 
tisches Polrad befestigt ist und mit einer in dem 
Antriebsgehause angeordneten Leiterplatte, die zu 
einer elektronischen Steuereinrichtung des Stellan- 
triebs geh6rt welche neben Leiterbahnen und elek- 
tronischen Bauelementen wenigstens einen dem 
Polrad zugeordneten Hall-Sensor tragt dadurch 
gekennzeichnet, daB an der Leiterplatte (18) eine 
den Hall-Sensor (24) zumindest teilweise umschlie- 
Bende UmhQllung (26) angeordnet ist 
Z Stellantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die UmhOUung (26) einstQckig mit der 
Leiterplatte (18) verbunden ist. 
3. Stellantrieb nach einem der AnsprOche 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet daB die UmhilUung (26) 
zum Polrad (22) hin offen ist 
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